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NiVEL 2-4°E5° ANOS DO ENSINO FUNDAMENTAL

GABARITO

INSTRUCOES AOS PROFESSORES

Caro(a) Professor(a):
» Esta prova contém trés tipos de questoes:
 As que devem receber uma nota entre 0 (menor nota) e 4
(maior nota);
 As que devem receber uma nota entre 0 (menor nota) e 6
(maior nota);
* As que devem receber uma nota entre 0 (menor nota) e 15
(maior nota);

e A prova do seu aluno deve receber uma pontuacao entre 0 e 100;

* Alunos ausentes nao devem ter notas atribuidas;

* Nao se esqueca de cadastrar a nota de cada aluno no Sistema Olimpo
e enviar as provas com as trés melhores notas pelo Sistema Olimpo
dentro do prazo.
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A questdo abaixo, requer 3 respostas. E segue a seguinte regra de

correcao:

Cada acerto vale 3 pontos
Caso acerte as 3 respostas, ficara com 10 pontos
Cada erro anula um acerto

Se marcar todas, ficara com zero pontos

EXEMPLO DE CORRECAO

A seguir tem-se um robd cujo objetivo é pegar uma bolinha de pingue-pongue de uma
determinada cor e depositd-la em um cesto. O robd possui um sensor de luz, com o qual
faz a identificacdo da cor, fornecendo ao programa um valor entre 0 e 255. Se a cor da
bolinha que o robd deve capturar estiver em um intervalo de 100 a 125, quais bolinhas
ele depositara no cesto?

GABARITO
a. Bolinha 93
b. Bolinha 121 - CORRETA
¢. Bolinha 102 - CORRETA
d. Bolinha 145
¢. Bolinha 124 - CORRETA
9 121 02 W5 124
Resposta do Aluno 1 Resposta do Aluno 2 | Resposta do Aluno 3 || Resposta do Aluno 4
a. Bolinha 93 @) Bolinha 93 Ny Bolinha 93 a. Bolinha 93
A, Bolinha 121 b. Bolinha 121 B Bolinha 121 @ Bolinha 121
X Bolinha 102 ¢. Bolinha 102 » Bolinha 102 ¢. Bolinha 102
d. Bolinha 145 @Bolin]m 145 2k Bolinha 145 @. Bolinha 145
% Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 “w"Bolinha 124 @ Bolinha 124
Resposta do Aluno § Resposta do Aluno 6 | Resposta do Aluno 7 Resposta do Aluno 8
- Bolinha 93 a. Bolinha 93 (@) Bolinha 93 3¢ Bolinha 93
b. Bolinha 121 K. Bolinha 121 b. Bolinha 121 2k Bolinha 121
“ug Bolinha 102 }l{ Bolinha 102 (c.) Bolinha 102 ~o¢ Bolinha 102
d. Bolinha 145 d. Bolinha 145 (d] Bolinha 145 d. Bolinha 145
¢. Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 ¢ Bolinha 124
s

Notas possiveis para esta questdo: Zero; 3 pontos; 6 pontos ou 10 pontos




QUESTAO 1

L —— USRI,
Os rob6s podem ser a espécie que evolui mais rapid: CORRECAO QUESTAO 1 (4 PONTOS)
planeta. Se vocé pesquisar um pouco,l Resposta: A
maravilhas que os robds ___ fazendo. Eles ja __y pontyacio:

em muitas atividades, membros artificiais estéI
diretamente no sistema nervoso humano, rob6s mil
entrar em nossos corpos e detectar doencgas. Sera§ , Ve reel LTE AlarTEvE ceRlE. S e

0 cerebro humano? : uma alternativa ou nenhuma alternativa:
(Trecho retirado de https://brasiIescola.uol.com.br/informatica/robos.htri_ '

https://tribunaonline.com.br/robo-mais-moderno-do-mundo-chega-ao- eS| ZERO
Notas pOSSIVEIS para essa questao

Zero ou 4 pontos.

« Marcou apenas a alternativa correta: 4 ¢
pontos. b |

Qual das alternativas a seguir contém as pala\{
preenchem as lacunas do texto?

a) descobrira, estao, substituiram, substituirao.
b) descobrir, estao, substituirao, substituirao.
c) descobrir, estd, substituirao, substituiram.
d) descobrird, estd, substituiram, substituiram.
)

e) descobrird, estdo, substituirao, substituirao.

QUESTAO 2

Maria, Eva e Estévao sao trés robds que foram esf=*t== = === === = =i = —————————
para ensinar os alunos a fazer o célculo da 4red CORRECAO QUESTAO 2 (4 PONTOS)

possivel antes que o tempo acabe. Depois de caj Resposta: D
personagens pode ser vista pelos outros jogadored Pontuacio:
* Marcou apenas a alternativa correta: 4

I
I
I
I
I
I
pontos. 1
* Marcou uma alternativa errada, mais de :
I
I
I
I
I
I
4
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uma alternativa ou nenhuma alternativa:
e A ZERO
EEEEE Notas possiveis para essa questao:
— I Zero ou 4 pontos.

|

ee' W ESTEVAD
9

Indique qual foi o vencedor e a darea percorrida por ele
nesta partida.

a) Estévao, com 34 cm? percorridos.
b) Maria, com 41 cm? percorridos.
c) Eva, com 32 cn?? percorridos.

d) Estévao, com 40 cm? percorridos.
e) Maria, com 36 c¢m? percorridos.
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Um sistema com robés foi desewh“"‘d
QUESTAO 3 para auxiliar no estudo dos ecos,’ ORREC

brasileiros. Enquanto um rold

sala de aula fazendo a interacq 0’71116,c
estudantes, outros robds estdo sobrevoando il MarCou
coletar informacbes que serao utilizadas Il O”l‘os

contelddo. Enquanto estudava para a prova teor;j Ufna al
2020, uma aluna pediu ao rob6 que mostrasse ;’ ZERO

. . V. No\
bioma com as seguintes caracteristicas: / tag

.. Oge - s ,
@® Grandes planicies alagadas; ~~Jiou 1 sSn,ei Mg alt ’,7776/5 de /]

s
® Clima quente e umido no verao e frio e seco noTn've..fgnto Pa
@® Grande diversidade de fauna e flora, mas que foi prejudia‘:i'o-e.;~

2019 e 2020;

(Imagem retirada de ~
http://revistaqalileu.qIobo.com/Revista/Common/O,,EMI130145-17778,00-NASA+USA+AVIAOROBO+PARA+MAPEAR+A"M\s.§jA.htm)

S

Apods processar todas as informacoes fornecidas pela aluna, o robo utilizou a sua
inteligéncia artificial para buscar as imagens do bioma em seu banco de dados. De
acordo com as informacoes, qual deve ser o bioma escolhido pelo rob6?

a) Pampa.

b) Caatinga.

c). Pantanal.

d) Mata Atlantica.

e) Dunas.

I~
Os paises e as pessoas estaa \"'b.e&endo. Estes sdo dois fendmenos
QUESTAO 4 relacionados, porém diferq’ RRECE*angento populacional esta
relacionado ao aumento da/ o ngs‘;m mais de 60 anos

(ou 65 anos) no total da pop/ , OntUagéo_ Re O;"‘~.
envelhecimento pessoal é um fato normal e naf a’CoU ) SDOSt ; (6 poangis
relevante e notavel com o aumento da Iongeviq' . % Denas E Os) 7
As respostas para esses dois fenémenos sdo v arCOu. N a/l‘er,, . ,'a
atencao é o uso de robds nos dois casos: 1) ey Umg alt Umag at’Va {
No primeiro caso, a utilizacdo dos robds terii',v % €rnat Vs e"’7at/'|,a Iretq EM
decorréncia da diminuicdo da Populacdo en? zeotas Po nenh "rada' em
ser utilizados para ajudar no trato com m-sf‘lous ss”"eis Mma a/terma/s de fs- O
envelhecimento ativo e saudavel é um dos maiores‘d’es.fgtos Par, es nativa, IIXXI.

Sl Sa ) h
quesz.éo: II
~~~~ II
Nﬁl

(Adaptado de https://www.ecodebate.com.br/2018/11/19/o-envelhecimento-populacional-e-0s-robos-artigo-de-jose-eustaquio-
diniz-alves/)

Paises industrializados apresentam uma populacao com média de idade mais alta do
que paises em desenvolvimento. Marque a(s) alternativa(s) que contém o(s)
principal(is) efeito(s) dessa mudanca.

a) Necessidade de aumento de vagas em maternidades devido a alta taxa de natalidade.

b) Necessidade de criacao de vagas de trabalho para acolher a grande quantidade de jovens
com idade para mercado de trabalho.

c) Investimento em habitacao popular devido ao aumento populacional e déficit de emprego.

d) Crescimento da taxa de natalidade e mortalidade infantil em paises que ainda estdo em
desenvolvimento.

e) | Transicao da piramide etdria e necessidade de investimento em infraestrutura para

acolher os idosos.
3
0L



IS~ o

A utilizacio de robds cozinheiros § Co ~"'v

QUESTAO 5 realidade cada vez maior. De acq/ RREc4

reportagem: "Um dos grandes desafios para estesll Pontu v

pegar objetos transparentes e/ou que 7 ° Mar?C§O"
Fe{mlt,er.n reflexos., como um copo dg vidro ou talhe;' %’u aDen

obética da Universidade Carnegie Mellon, nos/t - S. q

coloridas em vez de cameras de profundidade. Ma |, "Coy

usavam cameras de profundidade, que emitem y’ 2E

sua forma, e assim poderem manusea-lo. Ja ur}' Notas nen 2 €rray
objetos transparentes, reflexivos e opacos." { <ep, Pog.. . nhy q,

- ~J/oo Sive: Mg ais
(Trecho extraido de ~2u Qjg a/te,. de
https://www.uol.com.br/tiIt/noticias/redacao/2020/08/02/fritar-batata-e-molezm_pOnt pa,-a ativ
copo.htm ) (Imagem extraida de_https://www.thehansindia.com/posts/index/Hans/2 Os, ess a:
in-3D/228678 ) - Q Que

~ -~ st ] . II

/
Para resolver o desafio descrito, os pesquisadores da Carnegie Mellon SFG[m.,‘ram
treinar o novo sistema para copiar o sistema de profundidade, mesmo nao
conseguindo ainda capturar objetos transparentes ou reflexivos com a mesma
eficiéncia dos objetos opacos. Como eles fizeram isso?

a) Eles irao utilizar um braco com uma pinca robética mais delicada para nao quebrar os
COposS.

b) Eles utilizaram um sistema com cameras que capturam as cores ao invés de cameras que
capturam a distancia.

c) Eles ajustaram a velocidade com que a garra do rob6 manuseia os objetos.

d)! Eles emparelharam imagens da camera infravermelha com imagens coloridas dos mesmos
objetos.

e) Eles emitiram uma luz infravermelha em um objeto para determinar sua forma, e assim
poderem manusea-lo.

QUESTAO 6 IS~

s

1 CO S
! RRE¢4~0~"‘~~
Veiculos autbnomos, sao veiculos robéticos com c,’p n QUES;thséoas ou bens sem
a necessidade de conducao humana. Eles funcio;’ . tUaggo_ Res O¢ (‘wes‘sistemas
de controle e atuadores para reconhecer o amlg a"coua' post ' B 10 Po Swyta-
. . . s . -~
las da forma mais segura e eficiente possivel. ,’ . % p@nas TOS) /
a /
Crray 104
My - Maj /
Mag;
s Va: II
a
qlle - /
Stao: ll
o ]

S
Renato e sua equipe de engenheiros estdao desenvolvendo um carro elétrico auténams.lapaz de
se locomover por 100 Km com uma carga completa de sua bateria. O veiculo sera testado em um
trajeto de 260 Km, partindo de Recife-PE até Maceid-AL.

Sabendo que o veiculo saira de Recife-PE com a bateria completamente carregada.
Quantas vezes a bateria do carro autonomo precisara ser recarregada ao longo do
trajeto para que seja possivel completar a viagem?




/
QUESTAO 7 / CORpr==-

. A . i 1 ONtyg
ECOBOT é um robd energeticamente sustentavelrs *® Maracao: RQSp 7 (4 oo~
cdmodos de residéncias realizando pequenas tare)’

i Po QUES ~we

Ou : Poy,
0 ap C Toc,™S
a sua energia é produzida a partir da luz sof * M Nas S) 3

desenvolvido pensando no aumento da eficiéncial Umg m
N . . N . a/t
a pesquisa relacionada a fontes de energia renoy 2 er,

rr,
h Q
(Imagem extraida de https://www.clearlinkservices.com.au/ecobotf], ZQ,. Dos c enhu O'a’

Quais fontes de energias consideradas renové\TéTs-fponto & Da,.a nat,'l,a ]
ags 7 - ~ .
utilizadas pelo ECOBOT além da energia solar? =3 ess /

a)
b)

c)) Agua dos rios e forca dos ventos.

d)
e)

1 °tas

S
Petrdleo e forca dos ventos.
Carvao mineral e gas natural.

Uranio e carvao mineral.
Xisto betuminoso e petréleo.

QUESTAO 8

Um robé educador foi inserido em uma escola / rco,, a
atividades e exemplos, as principais caracly « ‘% 'oenaga

potencialmente forte na agricultura, pecué/ u arCou U alte
Durante varios anos, este robd apresentoull £
desenvolver sua economia para outros ¢ ’Vo%

RE A ~

| 40 Qupzzs-

(Imagem extraida de http://freelance10.blogspot.com/2f PO/-;t ESTA “~ <alas.html)
[ o195, Res, “O0g =~

n‘)a
Alten, Atery, .. Corr, /
Natiy 0unal‘/va Sla; 1p pra

. er,
acompanhar os novos tempos, uma atuallza{ ey A p Nenp "ao'a, M Jras

que permitiam a busca por novas cidades par"am-eggu 1o Vejg
~

Quais regras abaixo permitiram que a inteligéncia artificial o~

OSSI' o o uma al

~ (o) ar, 2%
~~~Qt;of' Q essa o a.
Sso Ue

. < - , S~
cidades que representam o novo cenario deste pais? S e ,’
‘NJ

Cidades com muitas construcdes em concreto e aco, alta densidade populacional, forte
presenca do comércio e empresas que sao contratadas por outras empresas.

Regides com grandes fazendas de mono ou poli culturas, que empregam tecnologia
avancada como tratores automaticos para a colheita.

Regides com baixo IDH e baixa densidade populacional e grande quantidade de pessoas
com pequeno grau de especialidade profissional.

Regides com grandes areas abertas, pouca quantidade de construcdes de concreto e aco,
presenca de maquinario moével pesado para fazer o recolhimento dos graos.

Municipios onde a economia é baseada principalmente na exploracao de recursos naturais
como mineracao ou retirada de matéria prima de arvores.




I~
QUESTAO 9 Nos ultimos anos, os robds ja ;’ Ea‘walrgilhares de procedimentos

cirdrgicos em todo o mundo. Par REcﬁaanmpo da robdtica, nos

ultimos 10 anos, os desenvolvq’ Pop, QUngadg campo da

robdtica tiveram um avan(;o,’ - t"ag‘éo, Res ‘409~‘~~~
significativo em suas pesquisas e producdes. Um grd arco,, . posta: B (6 I-"()I‘;‘“'k~
0 atraso que existe entre a ordem que esta send¢' . % D@nas 7.OS) 7
qualquer atraso pode nao ser s6 perigoso, como fg/ uMarcou u a a/ter,,at, 4
vez mais cirurgidoes poderao operar, em tempo/ Zma alte, q alte, vg Cor I’
tocando para saber exatamente o que estao fazg ’Vo% ”ativa o nat/,,a o reta, 61
(Trecho e imagem extraidos de_https://bit.ly/39sTixW ) ] ze,- tas u nenhu r/'ada /

Uma das grandes dificuldades na implementacao desse tipo de robo é o atraso entre a
ordem que esta sendo dada e o tempo que o robo leva para executa-la. Qual a solucao
para esse problema de acordo com o texto?

a) Utilizar conexao Bluetooth para conectar o robd ao cirurgido.

b) Utilizar conexdes mais rapidas, como o 5G.

c) Programar o robd para que ele faca a cirurgia sozinho.

d) Utilizar um rob6 humanoide no lugar do cirurgiao.

e) Instalar mais dispositivos para que o cirurgi?g\tenha um maior retorno tatil.
/

Co~~~~
-~
QUESTAO 10 Carlos é professor do 52 ano d,’ RREg‘f“‘erLtm e desenvolveu um rob6
para gerar questdoes de mult? o QUE"‘\EQVQS. Apés aplicar as
provas do 42 bimestre de 2 Ontua STAO ~~Qque os alunos

. ° Céo. Re ~
gbtlve_ram um bom desemg’ Marco : SDOSt : o (1o I;~~‘
uspeitando que o0 ro on ap ap o,vr"ea,~
determinada [ % €nas , Os) i
alternativa como resposta correta, analisou tog’ 9reoy, U a/t@rnal“ ’I
a seguinte distribuicao que relaciona a quarl‘l Z’ha alte Mg alte v co Il
correta: / NOtE\RO mativa ornat,-va o rl‘@l‘a: 10 /]
/ as u rr, /
140 ng 1o OSSI'I/ . ”enhu aada, Ma, II
=~Lontog 'S Par, Atery, > de i
<3S 9 Qs natll/ ]
100 ~y Sa q g /
80 Sso - estéo. /]
60 ~ . ero II

Letra A Letra B Letra C Letra D Letra E

Qual opcao o robo de Carlos mais escolheu para ser a “resposta correta” e quantas
questoes tiveram essa opcao como resposta?

a) Letra A, com 60 questdes.
b)) Letra B, com 120 questdes.
Cc) Letra C, com 60 questodes.
d) Letra D, com 20 questdes.
e) Letra E, com 40 questdes.




QUESTAO 11 Leia a tirinha abaixo e responda ;’Ej~~~

uestao. 1 LO S s
! P Ont QUES TA" iSTOEEARCAEEgS'ANDO
Na tirinha, um dos robds faz uma consulta & sua ,' . UaCa”o, Resp 011 ('“"53%‘?;
dados para verificar o que estd acontecendo, e;’ OarCou o Osta: D 10 PON“\ I
existe uma surpresa no final. Sobre a t/ - M e”asa 7.OS)
condicoes climaticas, julgue as alternativas' U arcou U a/ternalp
e marque a opcao verdadeira. F ZEma a/ternma, 'va
(Tirinha extraida de www.instagram.com/robotirinhas/ ) / [vow at/va

S

a) A presenca de queimadas ndo influe|4~°~u 1o p°ssi|,e
dos robds, que por sua vez, possuem intEtTgfl‘lhtos
artificial e podem filtrar a fumaca que entra em seu ~~,
sistema respiratorio.

b) As queimadas geram aumento da poluicao devido
aos gases liberados que se juntam aos outros gases
na atmosfera para formar mais oxigénio e isso
diminui o efeito do aquecimento global.

c) As queimadas sao boas para pessoas que tém
problemas pulmonares, pois os
gases e a fuligem liberadas na queima
ajudam a curar as doencas respiratdérias graves
como a asma.

d) 1 O rob6 faz uma consulta a sua base de informacdes e acha que as nuvens podem ser
formadas por fumaca de queimadas, mas na verdade é apenas uma nuvem de chuva.

e) Caso o robd estivesse certo na sua previsao, ambos ficariam preocupados, ja que o aparelho
respiratério dos dois robds ficaria comprometido com a fumaca das queimadas.

NOS NAO MORREMOS!

IS~
= Leia a tirinha abaixo e respondar ~, > ~=
QUESTAO 12 questao. / CORRE;‘_‘}FNWO" QUANDO NOSSAS PEGAS
o ~

CE PARAM DE FUNCIONAR, NOSSO
Q %‘? SOFTWARE E MEMORIA RETORNA

P Pontyy . p ESTAG' = el SR
A maioria dos produtos feitos pela indUstria te/ * Marc d0; es”osta,'l: (4 ;5

: < 0
prazo de validade, eles nao duram para sel %u
Sabendo disso, é muito importante peny = Mg

alternativas para dar o fim adequado a esses g’ Zuma a/teuma alte

de maneira sustentavel. I <BRo SMagj,. “Mat
i ti

(Tirinha estraida de www.instagram.com/robotirinhas/) II NO} Va (0] K

Qual das alternativas abaixo apreselrrne:‘lou 4°ssl've,~
solucao para diminuir o impacto ambientaTb.pfgtos para -

promover um consumo sustentavel de robos, ‘\'v Ssq
carros autonomos e drones? ‘

a) Nao utilizar recursos naturais renovaveis como
fonte de energia principal para veiculos ' _
autébnomos e drones. =6 @robotirinhas

b)' Buscar utilizar rob6s com carcagas mais
durdveis e softwares atualizaveis. Que sejam
feitos preferencialmente com materiais
biodegradaveis.

c) Utilizar carros autébnomos que consomem combustiveis fésseis e liberam carbono na
atmosfera.

d) Descartar todo o lixo eletronico gerado pelo uso de computadores, celulares e robds sem o
devido descarte correto.

e) Usar drones e veiculos terrestres autbnomos para queimar florestas e extrair madeira sem
a acao humana. 7




IS~ o
Na fabrica de celulares R2PO um/ Co “~Qrojetado e implementado para
QUESTAO 13 empilhar caixas uma em cima drz;} RREQ&;"‘agclevem ser empilhadas

. . -~
c!e modo que as caixas mais y,lp nty QUESTE\
fiqguem em cima. Na lateral dasl’ "y ¢do. Res o
caixas ha a identificacdo do seu peso. / areo,, . posta.
(Imagem extraida dehttps://WWW.tudoceluIar.com/tech/noticias/n1399&' R Ontos a’oe”as E
: o 'e E— ey | ! arco,, g Altey,,
14 i _" ZUEI’na a/l‘e 3 o atha
rn NQti
i NOFRO b va err,
L 2er, S Po "enhy,,, F9a
~
—~er oy 6 ssi"el Ymg alt,
~
60000 §‘~£°gt . Par, es
Sa
98 kg 13000 g“'~~~~ q‘lesl.
S
Pilha N° 1 Pilha N° 2 Pilha N°3‘T~ -

Observe a organizacao final dos 4 conjuntos de caixas empilhadas pelo rob6 na tabela
acima. Marque abaixo a alternativa que apresenta as pilhas que foram organizadas
corretamente.

a) Apenas a pilha 1 estd correta.

b) Apenas a pilha 4 estd correta.

c) As pilhas 3 e 4 estao corretas.
d) As pilhas 1, 2, 3 estao corretas.
e) As pilhas 1, 2 e 4 estao corretas.

QUESTAO 14 o
1

1 QUES;:"- .
Complete as lacunas no texto com as palavras/ Pontu . Re A0 S~aao
I 7z A . . Jl o M acao: spost » PON ~~~§
Isaac € um rob6 muito interessado pelo e arcoy, ap TOs) I}
através de um instrumento chamado au | Rontog Pengs R 1
corpos celestes. Antes de utilizar esse instrumef MarCOU' a/ternat,'\,a ’l
natural da Terra e a estrela do sistema solar, r)' Umg a a a/terna Correta ’,

Iterp -, .
_ . e reg % Natjy 4
intrigava, eram coisas como as fg' Otag
planetas e se havia vida em planetas como_".l._z_ero oy

o Po Par
- n Q
a) Estetoscépio - Lua - Sol - Curvas - Marte. ~"‘~£°.S' €ssa qu

b) Telescdpio - Hubble - Sol - Orbitas - Orio. ~"‘~--~~
c) Luneta - Lua - Sol - Trajetérias - Alpha Centauri. S=~
d) Telescépio - Lua - Sol - Orbitas - Marte. "z~~-~
e) Luneta - Lua - Sol - Orbitas - Alpha Centauy ORREQ“:;(;~~~~
1 UEgy: ™
QUESTAO 15 , o, e ESTA
/] Ug S
Douglas é um garoto muj/ . Cdo: Po ty:
desmontar e montar. Elel arCou

: 1 a
carrinho de controle reny . Morretas; 6pe’7as as
carrinho auténomo, que consiga se locomovf CoarCou a;%-
e que nao bata em outros objetos. Para id . rr@tas.. 5 €nas

. . m
pecas que ajudem o seu carrinho a saber oy arcoy, a ‘%_ g das alt
Qual(is) das seguintes pecas pode(m)/ . Mrrada,- 3 as a/ternat' ernat/va
(Imagem adaptada de www.freepik.com) I arCOu (;% Ivas Cor
I . Q. Z a/te
a) Rodas 1 - Ma ERo rna¢;
Coy - 9. tiy
b)) Sensor de toque I ma; ou pen, a cer
c) Fios. I ne S de Um .- Uma
I N nhuma 'T)a a/t a/ter
d) Motores 1 _'Otag lterp .. ernati
e)) Sensor ultrassénico l58ro, 3 p°Ssi|,e' tiva: 2ER Va
~~4.5~0~u 6 = Dara\o'
s




