T

T ({4

SBIIDIDD

NIVEL 4-8°E9° ANOS DO ENSINO FUNDAMENTAL

GABARITO

INSTRUCOES AOS PROFESSORES

Caro(a) Professor(a):
» Esta prova contém trés tipos de questdes:
 As que devem receber uma nota entre 0 (menor nota) e 4
(maior nota);
 As que devem receber uma nota entre O (menor nota) e 6
(maior nota);
 As que devem receber uma nota entre O (menor nota) e 8
(maior nota);
 As que devem receber uma nota entre O (menor nota) e 10
(maior nota);
* A prova do seu aluno deve receber uma pontuacao entre 0 e 100;
» Alunos ausentes nao devem ter notas atribuidas;
* Nao se esqueca de cadastrar a nota de cada aluno no Sistema Olimpo
e enviar as provas com as trés melhores notas pelo Sistema Olimpo
dentro do prazo.
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EXEMPLO DE CORRECAO

A questdo abaixo, requer 3 respostas. E segue a seguinte regra de

correcao:

Cada acerto vale 3 pontos
Caso acerte as 3 respostas, ficara com 10 pontos
Cada erro anula um acerto

Se marcar todas, ficara com zero pontos

A seguir tem-se wmn robd cujo objetivo é pegar uma bolinha de pingue-pongue de uma
determinada cor e deposita-la em um cesto. O robd possui um sensor de luz, com o qual
faz a identificacdo da cor, fomecendo ao programa um valor entre (0 e 255. Se a cor da
bolinha que o robd deve capturar estiver em um intervalo de 100 a 125, quais bolinhas
ele depositard no cesto?

GABARITO
a. Bolinha 93
b. Bolinha 121 - CORRETA
¢. Bolinha 102 - CORRETA
d. Bolinha 145
e. Bolinha 124 - CORRETA

00000

Resposta do Aluno | Resposta do Aluno 2 Resposta do Aluno 3 Resposta do Aluno 4
a. Bolinha 93 <ay Bolinha 93 ¢ Bolinha 93 a. Bolinha 93
X, Bolinha 121 b. Bolinha 121 K Bolinha 121 @ Bolinha 121
2 Bolinha 102 ¢. Bolinha 102 & Bolinha 102 ¢. Bolinha 102
d. Bolinha 145 (4, Bolinha 145 K Bolinha 145 (d. Bolinha 145
“%. Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 w"Bolinha 124 @ Bolinha 124
2 erros = ZERO 2 acertos + 1 erro =3 pts
Resposta do Aluno 5 Resposta do Aluno 6 Resposta do Aluno 7 Resposta do Aluno 8
-if‘ Bolinha 93 a. Bolinha 93 G; Bolinha 93 3¢ Bolinha 93
b. Bolinha 121 "X, Bolinha 121 b. Bolinha 121 ;. Bolinha 121
"¢ Bolinha 102 Bolinha 102 (c.) Bolinha 102 —o¢ Bolinha 102
d. Bolinha 145 d. Bolinha 145 (d] Bolinha 145 d. Bolinha 145
¢. Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 ¢. Bolinha 124 g7 Bolinha 124
e

Notas possiveis para esta questdo: Zero; 3 pontos; 6 pontos ou 10 pontos
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A DJI langou uma plataforma online nesta g €rray,. .~ Yas alta. a/tern . Bs
. L. o M Q. tern . atjy /
realizados com o auxilio de drones. Até q arco,, % Wivas c as res
gue foram feitos em 234 emergéncias p;l @rrada, Ofrets am

. 4 ° a/
atualizados conforme o numero de resgr Marco % ter”ativa Uma [
C

Para realizar o mapeamento das ocorré’ Majg (;,j apenas €rtq l’goes
das redes sociais de fontes compet'l ”enhu,n E ma 3 Mma alte Umga Iros e
equipes de salvamento voluntéarias. C1 _'9tag a,a/tern /ternat, Natjy, - } data
da ocorréncia, além de um link para éﬁ-..gg 6 ss'Veisp Iva: ERo v erradrada,

"A plataforma permite que o mundo possaT/ ge'.’.EQs, ara e@' 9 oy ,’que 0S
drones tém em encontrar pessoas perdidas, acelerar'Btl's“~~ q"estéo_ Eorristas
e salvar vidas", disse o diretor sénior de integragdo em segUrenm. ' zero’ I Romeo
Durscher. il T ]

O mapa tem como foco as acdes nas quais a tecnologia exerceu Jr?!*'papel de
protagonismo em um resgate delicado que, se fosse realizado da forma tradicional, colocaria
0s socorristas e as vitimas em risco.

“Centenas de exemplos agora deixam claro que tornar os drones amplamente acessiveis, com
poucas barreiras a entrada e sujeitos a um conjunto progressivo de regulamentos
operacionais, resulta inevitavelmente em salvar mais vidas”, disse o vice-presidente de
politica e assuntos juridicos da DJI, Brendan Schulman.

Atualmente, os resgates com drones sdo relatados em média uma vez por semana, informa
a empresa. Schulman acredita que, através do mapa, as autoridades vao reconhecer a

eficiéncia da tecnologia e promover o seu uso.
(Texto e imagem extraidos de https://www.tecmundo.com.br/produto/154698-dji-lanca-mapa-online-identifica-resgates-feitos-
drones.htm)

A utilizacao de Veiculos Aéreos Nao Tripulados, os VANTs, tém sido cada vez mais
comum nos dias atuais devido a sua grande popularizacao. Recentemente, durante
os incéndios que aconteceram no Pantanal, VANTs foram utilizados para sobrevoar
areas em busca de focos de incéndio e guiar o trabalho dos bombeiros. Empresas,
como a Petrobras, fazem uso para fazer vistorias em instalacées onde o acesso
humano é muito dificil. A partir do texto, é correto afirmar que:

a) O Mapa de Resgates permite promover o uso e reconhecer a eficiéncia dos drones.

b) E necessario regulamentar os drones pelo risco que eles podem acrescentar as
operagoes de resgate.

c)) O Mapa de Resgate traz apenas a informacao de local e data de um resgate feito por um
drone acompanhadas de uma pequena descricao e do link para a histéria ou publicagao
original.

d) O Mapa de Resgate apresenta drones como uma alternativa a resgates feitos de forma
tradicional, quando socorristas nao correm riscos.

e) O Mapa de Resgate apresenta que o0s casos de resgate de drones sao cada vez mais
raros.
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(0 robq'"*ln.ede SCHAFT

O desenvolvimento de roboll RECA “~ageira firme e confiante

sob dois pés tem sido urli Pont UEST ‘m.sqwsadores da

robética. O robd bipedey ° /‘/l aCao Resp°st Q(GNQQsa na
a.

QUESTAO 2
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de um torso nao é nece;l Ma S, S a3 alt
A maquina foi desenhada como um disposilr “’na Umg efnatlva /
“ajudar a sociedade”. Parece vago, mas esy  Z2g a/tern €rn Cory, /2
N SSRO Aty — Natjy, et
em terrenos irregulares além de subir e d¢/ Nog tas Un €rray 6 rfa
a area da robodtica movel. Se essa maquil ze,-o poss 7\ enhuma 9, mais h
desempenhar essas tarefas com um torso e uﬁﬁas~ Gpo,, els Pay a/tern Vdellsse
rob6 demonstra, algumas tarefas nao precisam de cer’c' 9 eSSQ a,
(Texto e Imagem adaptados de https://gizmodo.uol.com.br/robos-incriveis-humano- artﬁ'm_~ quesz_ . ll
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A categoria @Home é uma das categorias da Robocup que esta presente na LARC - Latin
American Robotics Competition. Os rob0s dessa categoria devem executar uma série de
tarefas dentro de uma casa identificando objetos, seguindo pessoas e até respondendo a
comandos de voz. Em um teste para atividades domésticas dessa categoria, o robd da
SCHAFT recebeu uma tarefa na qual deveria fazer a navegacao dentro de um espaco fechado,
pegar uma garrafa e deixa-la em uma mesa.

Assinale a alternativa correta sobre as posicoes relativas entre o local onde esta a

garrafa e o local onde o rob6 deve deixar a garrafa.
(Icones extraidos de www.flaticon.com e www.pngwing.com )

a) Para se deslocar do seu ponto de partida até o ponto A, o rob6 da SCHAFT deve andar
na direcao
Sudeste.

b) Para se deslocar do seu ponto de partida até o ponto A, o rob6 da SCHAFT deve andar
na direcao Noroeste.

c) Para se deslocar do ponto B até o ponto A, o robd da SCHAFT deve andar na direcao
Oeste.

d) Para se deslocar do seu ponto de partida até o ponto B, o rob6 da SCHAFT deve andar
na direcao sudeste.

e) Para se deslocar do ponto A até o ponto B, o robé da SCHAFT deve andar na direcao
Noroeste.




Industria 5.0 - A préxima revolucao
industrial visa trazer de volta o toque
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humano { CORpz==~

1 S~
H H H / H / c40 ~~~ 4 w; H ”
Ainda estamos discutindo a Industria 4.0, onde §' p, Qu S;ﬂd_&de inteligente

por meio da integracao da /o7, IA, sistemas C}" . ntUaggo, 403"~s/1g~nitiva. )
principio basico por trds da quarta revolua arco,, . .
dispositivos inteligentes e sistemas, os fabric," - % p@nas
. TR ~ ar < a a/
cadeia de valor (de materiais a producao) qu;’ Coy l‘ernat,
Mas os avangos tecnoldgicos continuam ;l Z’na alte,, alte, va Cor
Indlstria 5.0 j& pode ser vista no horizoy ’Vo% ”ativa o nat,'va rety. q da
tecnologia, trarda um aumento do toque’z tas p u !
7 . . . . -~ el'o OSSI'
Industria 4.0 coloca a tecnologia inteligentée m..~2u q Vej
0 aumento da colaboragao entre humanos e sisteTm,ngtOS Par, . !
precisdo de alta velocidade da automacgao industrial cOT e Ssa qu " jento
~ QSt

QUESTAO 3

cognitivas e criticas dos seres humanos. S eo

(Texto extraido de https://www.stvlourbano.com.br/|ndustrla—5—0—a—rJrOX|ma—revolucao—lndustrlal—v@,'ah_~ Jo-toque-
humano/ ) Sso !
~

Ao analisarmos o histdrico das revolucoes industriais, percebemos que o texto
apresenta uma quebra na linha evolutiva desenvolvida pelas antecessoras da
revolucao industrial 5.0. O que caracteriza tal quebra?

a) A utilizacao de sistemas mecanicos a vapor permite a personalizacdao dos produtos.

b)) O retorno da mao de obra humana nas linhas de manufatura associada aos robos.

c) A utilizacdo de sistemas inteligentes e de alta velocidade com robds conectados.

d) O retorno de sistemas nao conectados com utilizacao de rob6s que ndo se comunicam.

e) A utilizacao de sistemas de virtualizacao para controle remoto das linhas de producao.

QUESTAO 4 ~Trator robotizado

Logo, logo, os fazend'l COI;;:':~
pegar seus tratores g C.

Ao S~
engenheiros da Univg' Po Qu sni:)‘~

Leuven, na Bélgica, os tratores do futuro ! . , “4a¢4o. ReSpo ¢

. . , a,.. ‘ Sta.
A equipe do Dr. Erik Hostens esta dex Coy 4 ‘D

. . . - vs s 1 ont, Den
robotizado. O primeiro protdtipo ja é tg . M as 5 alt
um circuito pré-determinado. ,’ u arc um ernatlva
O trator-robd adapta-se automaticames Z'” alter, g Fhag
terreno, ajustando sua velocidade e/ ’Vo% atjy, 'Va g, 3

circuito programado com incrivel pr Zer as Posg e”hum
(Texto e imagem adaptados de https://bit.ly/trator- (’B-‘zgli 8 polveis pa,.

A utilizacdo de um trator robotizado na |§T:53£.?.§;~ I essa q
terreno que o mesmo ira atuar. Para geracao de maﬁa??.-.-..~ d0: & percorre
todo o terreno armazenando em seu banco de dados as infoT‘Frﬁrg.~~ jativas aos
dados geograficos obtidos referentes ao relevo. Apés a primeira execlticdo de um
mapeamento, os desenvolvedores perceberam que sé6 estavam realizando um
mapeamento bidimensional em terrenos planos. Ou seja, as elevacoes e depressoes
nao eram registradas pelos seus sensores. Pensando em resolver este problema,
qual dos sensores/moédulos podem ser acoplados a camera e ao GPS para fornecer
dados quanto ao relevo do terreno?

a) Amperimetro b) Termistor c) TacOmetro.d) Laser infravermelho e) Mddulo seguidor de linha
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- L C
uma série de cientistas ef -4 :
. ~ . UES -~ 5\
nova aplicacao a uma tecnologia bastan’;l Pontua . Res TAO 5 ~ i
lampadas UV para eliminar virus e bactérias er * pg ¢do: p°Sta: A (10 pONT ‘
Entretanto, a tecnologia tradicional das Iémp,' COrreC Pen €E OS) 'l
segura o suficiente para ajudar na pandemi{ * Ma, t 10 oas as u i";
usado robés para aprimorar suas técnicasi COrreio ape‘g”\lbs. as a/tern
.. I, as tj
eficacia. / Marco . % Umg da lvg
Lampadas UV sao aquelas que emitem raisl erraq u duas o 0s. S altern
ao olho humano, mas capazes de geraref * p, a: ont tern tivg Ivag
Quando os raios ultravioleta estio a um ¢ erradco Qs. S Corrgp Jidos
Ccomo raios I . a alte Umas I
1 " Mare, <ERo Magj, Ma
UV-C, eles se tornam capazes de afetary ma pen a Certy I
Sendo assim, seres vivos expostos a es,' ne 's Um as Umgs al e Umg '!térias,
por exemplo, sao incapazes de se rep¥ ’Votanhuma alt Q a/tern t?fnat, = ]
(Texto e imagem adaptados de httDs://tecnobqu.neE zer S poSs . efnat,-‘/a_ > atj a e err, da l[)
. A i o s SSR0. da I

A aplicacdo de robés em ambientes ITo‘Sn.‘Li~ Ont”are e Ou Ipratica

. - . 0Os Ssa -
bastante comum e eficiente, evitando desta formid~el:_ qu enario da
pandemia gerada pelo COVID-19 e da utilizacao deﬂ?ﬂ'n-...~~ o: ,hal fator
intensifica a necessidade da utilizacdao de robos? "‘~~-_,'

a) Os raios UV ionizam as moléculas de DNA, principalmente da pele, o que pode causar
cancer.

b) Os raios UV aumentam a temperatura na regiao de exposicao a tal ponto que podem
queimar a pele.

c) Os raios UV sao absorvidos e danificam tecidos duros como 0s 0ss0s, passando por pele
e musculos sem os afetar.

d) A exposicao excessiva aos raios UV afetam o tecido sanguineo e podem destruir a
hemoglobina,
causando uma doenca chamada anemia.

e) Devido a alta intensidade e ao comprimento das ondas, podem causar alteracdes no
tecido ocular e cegueira.

QUEST&O § Automated Guided Vehicles ou AGVs,
sao comumente utilizados em fabricas
para transporte e abastecimento
de

material nas linhas de producao. A empresa MGround
produz diversos modelos de AGVs, podendo ser
personalizado

através da incorporacao de alguns acessérios para melhor
atender o cliente. Um dos acessérios oferecidos pelo
fabricante é o elevador, recomendado para AGVs utilizados
no gerenciamento de estoque, buscando e colocando
caixas em paletes elevados. Outro acessorio que pode ser
acoplado é o braco articulado, feito especialmente para

posicionar caixas com pecas nas linhas de producao.
(Imagem retirada de https://www.azom.com/article.aspx?ArticlelD=15531 )
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Uma fabrica recém instalada no norte do Brasil resolveu que deveria comprar alguns
desses rob6s para melhorar a producao da sua nova unidade, fazendo a seguinte
escolha:
@ Serdo comprados um total de 20 robdf~«~
@® 8 precisarao ter bracos articulados; ,’ Co,; Sso
@® 7 precisarao ter elevadores; I’ RE -
® 10 serao comprados sem nenhum o Pontu QUES ~§ﬂ~
O sistema de controle de tarefas da fébr'y’ oy 9C30- Resp
oSt

A - - - , arc ) . p ~

um robé ativo que se encaixasse perfeit ong oy 3pe ‘e ONTOS A
uma tarefa que precisa do elevadore ¢ . I Nas 4 ) ll
achar um robé disponivel entre os ativ¢ v rco,, U a/t@rnat. 1
uma tarefa atribuida no momento e a r;l > Ma a/ferma alte, 'Va Cor ,4
(ou seja, nenhum robé da reserva estaj y, % Natjy 5 nat/va reta. 6!

a) 0,10 Lgf"o Oupossl'ye. hu’na /?' ma/s a II

~

b) 0,20 ‘~~§~pont Is pal‘a erna iy ell

c) 10,50 ‘”s‘ls' eSsa a. ]

d) 0,25 “S~aen Tuesys

e) 0,33 Seeeo o: 1

Sso /)
Leia um trecho da cancao “My Robot”, da banda Looper e resr;o"rlda as
questoes 7 e 8.

My Robot And when finally | was finished, And | switched
“| thought 1'd teach my robot to write all my him back on, Nothing happened.
songs, He didn't work at all.
And | sent off for the book that told me how to | And now [I've spent months on him, Hours and
re-arrange its circuits. hours every day.
| bought all the new bits it said | would need, And a lot of money too.
Then | opened my robot up, And I got to work. | And he just lies in pieces in the corner of the
room, Totally useless.” e
————__ ]
- - UESTNAO (6 PON 1
t=""""CORRECRO 1 osta: \
QUESTAO 7 . Re s
1 potit>=—=
. rreta ! ma
! pontuaca® a a\ternat\\lac;)rrada. mais de umal
ou tiva 1
Mark the true statement: Ve Mar:cou alternad al nativa N/P‘Oz ro ou 61
a) Now the robot cleans the pla‘ O ke rnativa O nenhuma essa ques o ‘|
b) The modifications on the roba alte siveis para =TT
as pos -

c) The songwriter started to worj Not ___,.;essary’rﬁaTerial.
d) ' The songwriter broke his robo pfl“;o_s;.enger'WT)rks.
e) The songwriter successfully created a robot to write their songs.

QUESTAO 8
l'---_-____
I T
co A P b T T
When the owner of the robot finisf RRECAO QUESTAO g (¢ PONTOS) :
circuit, they: : P 5 Resposta: E I
a) Bought everything that he need .ontuagao; !
b) Started to work on the robot. : . marcou apenas a alternatijva correta: g :
c) Opened the robot. I 3rcou uma alternativa errada ma oo |
d) L ; i I alternati a, mais de uma
eft the pieces in the corner. | ativa ou nenhuma alternativa. :
e) Turned the robot on. | Notas possiveis para essa qUestéZE& I

0: Zero ou |
]
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QUESTAO 9 Um grupo de pesquisa da U;’ C(;RR;Q

de Sdo Paulo campus," CAO
apresentou recentementell Pontu Q
joga Air Hockey. 1°wy 9C3o.

Para identificar a posicao da bola e com iss;’ arcou

posicao do /o %

brago para intercepta-la,o rob6 usa um s,’ u Areo,,
computacional, localizado acima da mesall

< ern
Considerando que o braco se move a<7 ’Voﬁ) Nat,
(x=0) e que duas fotos em sequ§ ze,,o'3s Pog.. .

detectam a bola nas posicoes (x,y)=(130,ﬁ.~2li 6 Sive;
para que posicao Y o braco deve se movér,?i’sos_

alcancar a bola? S ao
a) y =50.
b) vy =30.
c) y=40.
d) y =60.
e) y =20.

QUESTAO 10 Alberto escreveu o seguinte pseudocdédigo que sera implementado em um
rob6 seguidor de linha com o objetivo de melhorar sua performance.

Inicio
inteiro x, i, vy,
x <- leia();
y<-1;
Para i de x até 1 passo -1:

S) 1
9 a/p, )4
u ernat ]
. . - Z @ alte < alte 'Va o) /]
(Imagem cedida pela Equipe de robotlc;' % rnatl'l/a rnativa rreta /
] y f} otas ne rag !
Considere que a funcéo lel Zer, o Poss;, "humys % ma;e  p valores do
respectivo tipo de variavel. Ao‘rrn.‘if Pon, Cis Pa, a/terna .Vdellidentifique o
valor exibido na saiday. ~‘~J§~ 9 €ssq 1
Sso - queSt~ ll
a) 6 “~~~ 0:
S~o 1
b) 24 ‘\5."
c) 120
d) 720
e) 5040
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Admiravel Chip Novo /- Ms aca Post,. B L(6p N7 a3e
Pitty 4 "Co €D Os) ¢!

) COrre Pen 1

I o tas_ as S d /i
Pane no sistema, alguém me deAsconfigurq’ c Arcoy, ap Qntos Uas alte ’:N
Aonde estdo meus olhos de rob6? 1, Oetys. o SNas |, natj,. 13939
Eu ndo sabia, eu nao tinha percebido ,' Marcc,u ' Ontos Ma das as i
Eu sempre achei que era vivo I errada, uas alta,. a/ternat, ,' h

Vas p senhor

, . ~ ° . e/" o
Parafuso e fluido em lugar de articulaca! * Mg, Ontn.  Natiy,
L ~ 0 a
achava que aqui batia um coracao Na Co J\? S co
organico, é tudo programado I .
E eu achando que tinha me libertado ,' 3
4 i Mg Peng
Mas la vem eles novamente e eu sei ¢ S g S um

u
; - ] e u aa Mma
fazer Reinstalar o sistema ! Notanhu'na /t,ehra a/terna/l;e Nativ,
_=rn i rr
‘~zel‘o 3p ss”/e' t’Va: ZER a erra ada,
. . s . S OUG 'Sp \O da 0 I ~

Na musica Admiravel Chip Novo, a canttn..-go,,to ar es U Jituacao
social envolvendo robds e o comportamento hun .E;~ Sa q"est~ que a(s)
alternativa(s) correta(s). it T do0; !

a) Pitty faz uma analise sobre a humanidade dos robds na sociedade Et'uan-\'nluando que
eles deveriam ter direito a voto.

b) Pitty faz uma critica a forma como as pessoas tém agido em sociedade. Com
comportamento puramente repetitivo, elas se assemelham aos robos.

c) A personificacdo é uma figura de linguagem muito utilizada na letra para caracterizar a
acao de um rob0, que é o personagem da musica, no dia-a-dia como uma figura
humana.

d) O uso excessivo de verbos no refrao da musica cria um ritmo para a melodia da
musica e enfatiza algumas acdes que sao repetidas cotidianamente pelas pessoas.

e) A utilizacao de verbos no imperativo caracteriza a intencao da autora de expressar que
as pessoas possuem livre arbitrio sobre aquilo que fazem.

“Uma nova pesquisa publicada nesta terca, 21, pela Imperva revela que
quase um quarto do trafego geral dos sites em 2019 no mundo foi
QUESTAO 12 impulsionado por bots ruins. Bots ruins, ou robo6s da internet, sao usados
geralmente para inflar nimeros,
gerando cliques falsos em anuncios digitais. Eles também sao utilizados para coletar conteudo,
testar credenciais de contas roubadas, emitir spam, realizar ataques de forca bruta e extrair
dados de concorrentes.
O relatério foi elaborado a partir de dados coletados da rede global da Imperva que inclui
centenas de bilhdes de solicitacdes ruins de bot anbénimas, em milhares de dominios.
De acordo com a edigcao 2020 do relatério anual “Bad Bot” da Imperva, no ano passado, o
trafego ruim de bot aumentou, atingindo 24,1% de todo o trafego, o percentual mais alto em

todos os tempos.”
(Texto extraido de https://www.cisoadvisor.com.br/um-quarto-do-trafego-de-sites-e-impulsionado-por-robos/) (Gréafico adaptado de
Imperva BadBot Report 2020)
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Com base nos dados no grafico, arc u p°sta. (6 p0~~“~~
qual a média e a mediana da I’. f% aDenas *4 ’VTQS)7
porcentagem de trafego feito pelos / arcy, . 9 a/p, !
Iy Ou nag; 1 62,80%
chamados “Bad Bots”, entre oy Mg alt Mg . vgq o Il
anos de 2014 e 2019? ’IN % e’nat v ’7at,'|,a Irets /
a)  Média de 21,27%; mediana de le otas Po ”@nh erfada !
21,1%. ~£ro ue SSive, Ma gy, Majs
b) Média de 22,18%; mediana de S Donto S Para rnat,'va
19,6. 20,00% esSa g
/g . que
c) Média de 21,27%; mediana de St5o. 4
o L]
19’6/0 22,80% 18,60% 1990%
d) Média de 22,18%: mediana de 0,00% 2015 2016 2017 ~~~ 18
24,1%.
e) Média de 21,26%; mediana de
21,8%.

Um grupo de pesquisa voItaglo.para a area climatica optou em utilizar um
QUESTAO 13 VANT, conhecido também g COgrpg RE = ==salafar | informacdes a respeito

das caracteristicas climatiy CAQ QUESTI\O == dQ m_undo
Para tanto, um plano de v{ pOnt Spost ONTQE--I
inteligéncia artificial, que observou a relaca aac )',
com os paralelos que dividem o globo terrestrej or Fcoy dPengg a ]
I retas_- 6 S I
! arco ap%' alter“atlvas ]
ha
l, c I\slzrretas.' 3~%tossu 9 dag a/temat, l,
I errag;. uas alter, v I
1 ' L aS Corretag i
(0] e m ]

f n a

B uma a . e

L ] I Notyg ’fter”atlva
Vejs

Zer,
(Imagem adap#a'd'd-u._ 3_0.(, 6 po a eg ssa

Sobre o caminho percorrido, assinale a(s) aflrmagao(oes) corr’Eun..,.__
a) Ao passar pela Oceania, o GPS e os sensores do drone registraram proxmﬂu'a'de ao

Trépico de Capricérnio e um clima seco do Grande Deserto Australiano.

b) Ao passar pelo Deserto do Saara, o GPS do drone captou uma proximidade ao Trépico de
Capricérnio e cruzou o Meridiano de Greenwich.

C) /Ao passar pelo Brasil, o GPS e 0s sensores do drone registraram proximidade com a
linha do
Equador e um clima umido e quente.

d) Ao cruzar o Grande Deserto Australiano, além de captar uma baixa umidade, o GPS do
drone registrou também a passagem pelo trépico de Cancer.

e) O drone visitou o deserto de Gobi que fica abaixo do Trépico de Cancer, registrando uma
grande variacao de temperatura e fortes tempestades de areia.
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QUESTAO 14 Sonda Robdtic' Corz><tigara vida em
Marte com n¢ %o,
° O_'

Nos proxi b6-gedl h Ma Res 19 (,7~~<
préoximos meses, um rob6-gedlogo ¢ / rcoy, posta. (10p 0QVa
estratégia na busca por vida fora da Terra. ¥ % apenas i 3 OIVTOS‘~~I
como as das missoes Viking nos anos 1970,y arco,,
Curiosity (Curiosidade), procurara locais que,’lv Altey,. . Umg alte
"deteccdo de vida" é tdo mal definido e tad _ °las n

partida ,IdISSG o] geqlogo John G.rotzmger, <L~ . Qs aa)
(Texto extraido de https://bit.ly/sonda-robotica ) Sso S, Dara e ter

A sonda robética espacial orbitaria Mars Climaté Tem Ssq 9y £
Curiosity, e fazia parte de um projeto para estudar as ca?a'ce.~~ eSté& ,'A
MCO, como era chamada, foi ~
destruida em 1999 ao tentar entrar na 6rbita de Marte por um erro de cothew.~~ Ides
em sua programacao. Apds um percurso de 669 milhdes de quildmetros, a sond'a~s.~~,{)u a
Marte a uma distancia

de 57 km da superficie, quando deveria ter chegado a uma distancia de 226 km.

Qual a razao entre o erro da posicao da sonda ao chegar na drbita de Marte e o
comprimento total do percurso?

S

a) 8,50%107 e T
b) 252,6%107 com” —— ene = /,/ s \Q\\\\
c) 85,0%¥10° ’ / \ O\

d) 338,6%10% ° F

e)) 252,6¥10 VRN /
Is~~~ ) \\\\\ _4%// ///

~ =
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QUESTAO 15 Uma empresa fabrlc.ante de roli Marc 0: espost 15 (6 P“Cag
embutida para seu sistema dg ont Ou 4 ap OnT
de distribuicdo do forneceg’ . AN
mq;coresd gerlou~ o} . envio de u;n cargegam? Umag alt al
evitar a devolucdo do carregamento e atrasar e e Co
esses motores e projetar um novo sistema de trall Ivofl‘:%? rnal‘iva Ornativa err rrel‘a:
as pos Denhu ada

/
; oS Sro Sive: mg 5, Maj 1
Como os motores giram a uma veIoadade’cn:...Sgspo Vejg 9 ajt, Sde,

i ! L. : Pa
torque inferior ao necessario, qual das alternatlvas"samﬂitis. ra ess,
Sso questé'

(Imagem retirada de https://www.amazon.com/Gear-Motor-High-T{ ZQ,.

. ~
a) O motor pode ser conectado diretamente na roda. Sso

b) O eixo do motor gira em uma polia A conectada a uma polia B, menor qLTeN/B\',w..~

c) O eixo do motor gira em uma polia A conectada a uma polia B de mesmo tamanm na
roda.

d)) O eixo do motor gira em uma polia A conectada a uma polia B, maior que A, na roda.

e) E utilizado um sistema de engrenagens do mesmo tamanho e com o0 mesmo numero de
dentes no eixo do motor e na roda.
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