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Leia a tirinha ao lado e

O QUE IRA IMPEDIR DE
OMINARMOS OS HUMANOS?

humor expresso nela:

QUESTAO1 identifique qual é o ( ESTAVA PENSANDO, )

a) Nao ha nada que impega-os de
dominar o mundo, pois um autor
de ficgdo ndo torna algo
improvavel em possivel.

b) Os robds sao totalmente
previsiveis e incapazes de
infringir a ética.

c) As leis criadas por um autor de
ficgao cientifica impedem robés
reais de dominar o mundo.

d) Nada é capaz de impedir os
robés de dominarem os seres
humanos.

e) A frustragao do rob6é em saber
gue nao pode dominar o0 mundo.

AS LEIS DA
ROBOTICA/

LEIS CRIADAS POR UM
AUTOR DE FICGAO?

@robotirinhas

Atualmente, na industria 4.0, ha como conectar individuos em redes de trabalho
mais inteligentes. Os ambientes industriais podem ser quase totalmente
digitalizados, tornando mais facil a transmissdo de dados que, contextualizados,
geram informagao para os tomadores de decisdo.

Isso exige mao de obra qualificada e maior preparo dos trabalhadores para os anos vindouros, mas
nao é a unica mudanga causada pela quarta revolugao industrial.

Isso porque houve também uma evolugdo da robdtica industrial e, junto das opgdes de robbs
industriais tradicionais, temos hoje também os robés colaborativos.

Esses robs colaborativos, apelidados de cobots, possibilitam o trabalho de humanos e maquinas
lado a lado, otimizando os processos produtivos de uma forma nunca antes vista.

Isso porque a automacgao robadtica industrial tradicional, em sua configuragao de trabalho, exige
uma separagao desses dois pilares tdo importantes para o sucesso de qualquer empresa.

Com a unido dos humanos e robés em uma configuracgdo inteligente, os cobots ficam com a parte
bracgal, repetitiva e perigosa da produgédo enquanto os humanos lidam com tarefas de maior valor

agregado na linha.
Fonte: https://www.universal-robots.com/br/blog/a-evoluc%C3%A30-da-rob%C3%B3tica-industrial-da-ind%C3%BAstria-10-%C3%A0-ind % C3%BAstria-40/

QUESTAO 2

Ao longo do tempo, o ser humano presenciou quatro revolugdes industriais, que resultaram em
grandes inovagdes tecnologicas. Atualmente, na industria 4.0, a robotica tem se desenvolvido cada
vez mais, como € o caso dos robds colaborativos. Nesse sentido, assinale a alternativa incorreta.

a) A utilizagao de robés resulta no aumento de produtividade e eficiéncia na linha de produgéo,
visto que eles ndo necessitam de descanso assim como os humanos.

b) Os cobots podem ser reconfigurados rapidamente para atender as necessidades de
mudancga no processo produtivo, permitindo maior flexibilidade.

c) Por serem facilmente programaveis, esses robds nao possuem dificuldade em realizar
atividades mais complexas, como em tarefas que exijam criatividade ou tomadas de
decisoes.

d) A implementagdo dos robds colaborativos no ambiente de trabalho requer o devido
treinamento para os operadores, exigindo tempo e esforgo para que seja bem-sucedida.

e) A utilizagdo de sensores e sistemas de seguranga avangados nos cobots contribui para a
reducao de risco de acidentes e lesdes no ambiente de trabalho.




Robotics in healthcare improves patient care
@8] 0-Xo ] through precise surgical procedures, assistive | o
rehabilitation devices, automated diagnostics, ’ ,

and streamlined administrative tasks. Robots enhance
outcomes, efficiency, and patient experience in the healthcare
industry.

This industry has been rapidly adopting robotics to enhance
patient care, improve surgical procedures, and streamline
administrative tasks. Robotics technology offers numerous
benefits, including increased precision, reduced human error,
and improved efficiency. Robots are already part of the
healthcare industry and paved the path of rising the present
level of care and medical aid. An integral part of the healthcare
sector for the past ten years, it developed from medication to
virtual support to remote diagnosis. In the past, it was
considered that robots could not replace humans, regardless of
how exact they were. But now that artificial intelligence and machine learning have been included,
these precision robots can carry out a range of activities in the healthcare sector.

While robotics brings significant benefits, it also poses challenges and ethical considerations. Safety
and cybersecurity are vital concerns, as robots interact closely with patients and handle sensitive
data. Ensuring the privacy and security of patient information must be prioritized.

Fonte: https://www.analyticsinsight.net/transformative-impact-of-robotics-in-the-healthcare-industry/
Fonte: https://www.wired.com/2015/03/google-robot-surgery/

According to the text, mark the incorrect alternative about the use of robotics in healthcare.

a) Robots are very precise in surgical procedures, but they cannot replace humans in these
activities.

b) The use of robotics technology decreases the rate of human error.

c) Robotics assists in raising the levels of care and medical attention.

d) Robots can replace humans in surgical procedures increasing precision and reducing human
error.

e) Patients data must be kept secure and private during and after surgical procedures with
robots.

R . L B TTYSS
A Os robbés da Boston Dynamics sao
QUESTAO 4 capazes de subir escadas, fazer . |
Parkour, lavar pratos, desviar de
obstaculos, explorar diferentes tipos de terrenos e
muitas outras coisas. Dancar é também uma das
diversas habilidades que eles possuem. i . e
Na gravacao que celebra o fim de 2020 e a chegada do ano novo, o humanoide Atlas, o cao-robd
Spot e o robd de carga Handle mostram que também tém talento para a danga, sacudindo o
esqueleto ao som de Do You Love Me?, classico da década de 1960 gravado pela banda The
Contours.
A exibicdo comega com Atlas e seus movimentos contagiantes, como se fosse um dangarino
profissional. Pouco tempo depois, ele ganha a companhia de Spot com seus passos cheios de
sincronia. Por fim, é a vez de Handle entrar na brincadeira, cheio de coreografias e malabarismos.

Fonte: https://www.tecmundo.com.br/produto/208789-robos-boston-dynamics-dancam-som-you-love-me-video.htm

Considerando o trecho destacado no texto, qual é a figura de linguagem utilizada pelo escritor?

a) Metafora
b) Hipérbole
c) Sinestesia
d) Prosopopeia

e) Paradoxo 'i' ) ¢
3 CER




Em um torneio de robdética apelidado de World RoboCup foram inscritos 123 robbs
OIS0 XON que participaram da primeira fase do campeonato. Ao final dela, apenas 47
passaram para a segunda fase e tiveram 3 finalistas. O torneio ainda contara com
a fase final que acontecera em 2024.
A partir das informagdes dispostas no texto acima, qual € a porcentagem que representa a
quantidade de finalistas, levando em consideracao a quantidade inicial de robds inscritos?
a) 41%
b) 15,6%
c) 2,6%
d) 2,4%
e) 1,4%

Um robd que esta competindo na RoboCup 2023 na Bahia, chuta uma bola com
uma trajetéria em forma de parabola. A altura do robé em relagdo ao solo é
modelada pela equagdo de segundo grau h(t) = -3t + 12t + 4, onde h representa
a altura em metros e t representa o tempo em segundos.

Qual das seguintes opgdes representa corretamente a altura maxima atingida, em metros, pela
bola, durante o percurso?

QUESTAO 6

a) 6 metros

b) 10 metros
c) 12 metros
d) 16 metros
e) 20 metros

A IRONCup (Inatel
o103 P Xol{ Robotics National Cup) &
uma competicdo que

apresenta varias modalidades, embora
algumas sejam um tanto diferentes, como
trekking e hockey. Porém, o maior foco da
IRONCup, e o0 que torna ela mais conhecida,
s&o suas modalidades de combate e sumé.

A modalidade combate é para os fas de
filme de agao e ficgao cientifica, e consiste
exatamente no que o nome indica: luta entre
robds. Dois robds s&o colocados no ringue
e batalham até que um é “nocauteado”, isto &, -
€, ndo consiga mais se mover. O sumé é S|m|Iar mas um pouco menos violento: o objetivo é fazer
o robd adversario sair do circulo onde eles comegam, como no sumd comum.

Fonte: https://idocode.com.br/blog/tecnologia/principais-torneios-de-robotica/
Fonte: https://g1.globo.com/mg/sul-de-minas/noticia/2020/02/28/4a-edicao-do-ironcup-reune-estudantes-para-competicao-de-robotica-no-inatel.ghtml

Em uma competic¢ao final de robadtica, haviam 6 robés com as alturas abaixo.

Qual a mediana, em centimetros, desses robos?

a) 0,9

b) 10,2 Rob61 | Rob62 | Rob63 | Rob64 | Rob6 5 | Robd 6
c) 90 1,2m 1,0m 0,8m 0,4m 1,0m 0,6m
d) 83,33

e) 100




Researchers from the University of Toronto
QU X3¢ \oX:] have created an intuitive robot camera
designed to film “How-To” tutorial videos for
YouTubers and video creators.

Dubbed “Stargazer,” the interactive camera follows implicit and
explicit cues from the person in front of the camera allowing
creators who don'’t have access to a film crew to create more
dynamic videos than if they were just filming on a static camera.
“The robot is there to help humans, but not to replace humans,” explains lead researcher Jiannan
Li, a Ph.D. candidate in the University of Toronto’s Department of Computer Science. “The
instructors are here to teach. The robot’s role is to help with filming — the heavy-lifting work.”

In a published paper, researchers explain that Stargazer uses a single camera on a robot arm armed
with seven independent motors that allows it to track regions of interest.

The system’s camera behaviors can be adjusted based on subtle cues from instructors, such as
body movements, gestures, and speech that are detected by the prototype’s sensors.

Fonte: https://petapixel.com/2023/05/22/this-robot-camera-can-film-how-to-tutorial-videos/

According to the text, mark the alternative that corresponds to a comparative sentence.

a) “The robot is there to help humans, but not to replace humans”

b) “The robot’s role is to help with filming — the heavy-lifting work”

c) “an intuitive robot camera designed to film “How-To” tutorial videos for YouTubers and video
creators”

d) “such as body movements, gestures, and speech that are detected by the prototype’s
sensors”

e) “to create more dynamic videos than if they were just filming on a static camera”

Uma equipe de bidlogos na Australia quer utilizar
O]V JVXOK:] bracos roboticos para ajudar a combater a exting&o
dos corais, animais aquaticos afetados pelo
aumento de temperaturas e acidez dos oceanos. Para se ter uma
ideia, na natureza, os corais levam entre trés a dez anos para ter um
tamanho de um humano adulto, segundo a Wired.

O processo tradicional de cultivar corais em bergarios e coloca-los
em recifes é trabalhoso, caro e lento. Os profissionais coletam
pequenos fragmentos de corais e cruzam diferentes espécies para
melhorar a resposta imunologica deles em relagdo ao calor e 1,1’ o a Py
doencas mortais, e depois implantam esses corais em uma base onde podem crescer

Os bracos roboticos devem ajudar a fazer esse trabalho em grande escala. A bidloga Taryn Foster,
por meio de sua empresa Coral Maker, tem trabalhado com pesquisadores do Autodesk Al Lab, em
San Francisco (EUA), para desenvolver dois tipos de bragos roboticos com sensores de imagem
para reinserir as espeécies adaptadas nos oceanos com cuidado e agilidade.

A expectativa da equipe é produzir cerca de 1,7 milhdo de corais em 280.000 esqueletos por ano.
O objetivo é ter varios projetos em recifes e litorais ao redor do mundo.

Fonte: https://lumsoplaneta.globo.com/biodiversidade/noticia/2023/02/24/projeto-na-australia-quer-usar-robos-para-ajudar-na-preservacao-de-recifes-de-corais.ghtml
Fonte: https://terrarara.com.br/robotica/usando-auvs-para-controlar-o-surto-de-estrela-do-mar-coroa-de-espinhos-na-grande-barreira-de-corais-da-australia/

A utilizacao da robdtica para preservacao dos recifes de corais € importante porque:

a) atuam como barreiras naturais nas areas costeiras, intensificando a energia das ondas e,
como consequéncia, aumentando a erosao das praias.

b) filtram e reciclam nutrientes dos oceanos, beneficiando, exclusivamente, a si mesmos.

c) € um dos ecossistemas terrestres que possuem maior biodiversidade do planeta, por isso
precisam dos robdés.

d) servem de abrigo e fonte de alimento para varios organismos, contribuindo para a saude e
a estabilidade dos oceanos.

e) servem unicamente como destinos turisticos em muitas partes do mundo, devido a sua
beleza natural. :




QUESTAO 10

eixos para transmitir

Engrenagens ou rodas dentadas sdo componentes de maquinas que se ligam a

rotacéo, torque e poténcia. A proporgao e o diametro entre

duas engrenagens definem as velocidades rotacionais e o torque que se quer

atingir em um sistema rotativo. As engrenagens possuem dentes (espagados simetricamente) em

torno do seu corpo. Desse modo, a
medida que uma engrenagem gira,
esses dentes se encaixam no espaco
entre os dentes da outra engrenagem
ou correntes de transmissao, de
maneira sucessiva, movendo-os e
transmitindo movimento.

Fonte: https://www.abecom.com.br/engrenagem-tipos-e-
aplicacoes/

O sistema de engrenagens
apresentado ao lado contém
engrenagens de 24 e de 32 dentes .
De acordo com o sistema
apresentado, selecione a alternativa
correta:

3

6

4

a) Se a engrenagem 3 for a engrenagem motora e girar no sentido horario, a engrenagem 8

também gira no sentido horario

b) Caso a engrenagem 2 gire no sentido anti-horario, as engrenagens 4 e 7 também giram no

sentido anti-horario

c) A engrenagem 6 sempre apresenta o mesmo sentido de giro da engrenagem 3
d) As engrenagens 2, 4, 6 e 8 sempre giram no sentido oposto ao das engrenagem 1, 3,5e 7
e) As engrenagens 1 e 3 sempre giram no mesmo sentido das engrenagens 6 e 7

QUESTAO 11

2015, o]
custo de um rob6 soldador
era de 8 dolares por hora, o
equivalente ao custo da mao
de obra para 0 mesmo
trabalho no Brasil. O grafico
ao lado apresenta a relacao
entre o custo da mao de obra
no Brasil, no México e o

{em dolares por hora)
& o ® o m

n

O atual avango tecnoldgico permite produzir robds de tamanho manejavel e
facilmente incorporados as estruturas produtivas ou a prestagao de servicos. Em

Brasil e México: evolugdo do custo médio de um robé soldador e da
mao de obra manufatureira, 2015-2032

Custo da mao de obra
manufatureira no Brasil
- Custo de um robd soldador

--= Custo da mao de obra

o

curso de um robd soldador.

-

Fonte:

manufatureira no México

- = v

https://repositorio.cepal.org/bitstream/handle/11362/43442/6/S1800059_es.pdf

Considerando a discrepancia social

brasileira e mexicana, qual das alternativas abaixo NAO

apresenta um maleficio da intensificagdo do uso dessa tecnologia em nossa sociedade.

a) Agravamento do desemprego
b) Intensificacdo da desigualdade
c) Distribuicao desigual de renda

social

d) Agilidade em atividades manuais

e) Aumento no indice de pobreza




Resultado de nove meses de pesquisas, o dispositivo inteligente Aurora 2.0 utiliza
I[P oW1 inteligéncia artificial e radiacao ultravioleta para desinfetar ambientes e livra-los de
micro-organismos como 0 NOVO Coronavirus.

Fonte: https://g1.globo.com/pe/pernambuco/noticia/2021/04/23/robos-utilizam-inteligencia-artificial-e-radiacao-ultravioleta-no-combate-a-pandemia-da-covid-19.ghtml

Considerando a radiagao ultravioleta que foi utilizada nesse
robd com o intuito de esterilizar ambientes, qual das
alternativas abaixo melhor define esse tipo de radiagdo?

a) Na&o é visivel a olho nu, entretanto, existem cameras
de seguranga que fazem imagens noturnas bastante
nitidas por meio da sua captacéo.

b) Ela é percebida ao olho nu e passivel de ser utilizada
em impressoras 3D de resina.

c) Ela nao é percebida pelo olho humano, entretanto, somos constantemente expostos a esse
tipo de radiagdo gragas a radiag&o solar. Por tratar-se de uma radiagao ionizante, essa luz
pode causar mutagdes genéticas nas células da pele.

d) Sao radiagdes ionizantes, com alto poder de penetragao, e largamente utilizados para
realizar exames de imagem, como radiografia e tomografia.

e) Tratam-se das ondas eletromagnéticas mais energéticas de todo o espectro
eletromagnético. Sado usados para analise da estrutura interna de sdlidos.

Em uma aula de programacgao o professor langou um desafio para os alunos. O
0]V J VXN K] desafio consiste em identificar a posicéo final do robé em menos tempo. Para isso,
ele disponibilizou o cédigo e 0 mapa apresentados abaixo. O circulo marca a
posicédo inicial do robé, e o retangulo em volta do mapa representa uma parede.
e Funcao DIREITA: Move o robd para a direita no mapa

Funcédo BAIXO: Move o robd para baixo no mapa

Funcdo ESQUERDA: Move o robd para esquerda no mapa

Funcédo CIMA: Move o robd para cima no mapa

Funcdo ENCONTROU_PAREDE_DIREITA: Analise se o sensor ultrassénico identificou

parede para a direita

e Funcdo ENCONTROU_PAREDE_BAIXO: Analise se o sensor ultrassénico identificou

parede para baixo

direita()
while l :
if (encontrou parede direita()):
break
direita()
if (encontrou_parede baixo()):
break
baixo ()
esquerda ()
cima ()

O mapa esta enumerado em linhas (de 1 até 5) e colunas (de 1 até 7). De acordo com o mapa e o
cbédigo apresentados, selecione a opgao que marca a posicao final do robd.
OBS: as alternativas estao indicando (n°coluna, n° linha)




- Em uma das aulas de introduc¢ao a roboética de uma
@ U RJ WOV} oscola, um professor propds que os estudantes
desenvolvessem algum tipo de sinalizagao,
simulando a criagdo de placas digitais que poderiam ser utilizadas
nas ruas. Para isso, ele sugeriu 0 uso da matriz de leds presente no
micro:bit. Para realizar a tarefa, um dos estudantes utilizou o codigo
ao lado para acionar os leds do micro:bit.

Selecione a opgao que representa a imagem formada pelo cédigo
apresentado.
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A Elowan é uma planta-rob6
desenvolvida por pesquisadores
do Instituto de Tecnologia de
Massachusetts (MIT). A criagdo é uma forma de
vida cibernética: uma planta conectada a uma
maquina que capta seus sinais elétricos naturais
para agir. O experimento € parte do projeto
Botanica Ciborgue, da universidade americana, e
tem como objetivo demonstrar as possibilidades
de expanséo tecnoldgica da natureza.

Os movimentos sdo controlados pelo préprio
vegetal, que passa por situagdes de mudanga de luz, gravidade, temperatura, ferimentos, estimulos
mecanicos, entre outras condigdes. A partir dai, a planta conduz sinais entre seus tecidos,
linguagem que é captada pela interface artificial da Elowan.

Fonte: https://www.techtudo.com.br/noticias/2018/12/elowan-e-uma-planta-robo-que-pode-se-movimentar-em-direcao-a-luz.ghtml

QUESTAO 15

Como esse sistema robdtico, autbnomo, utiliza principios de fisica optica para interagir com seu
ambiente?

a) Utilizando sensores de luz para medir a temperatura dos objetos.
b) Utilizando lentes para ampliar a visédo do robé.

c) Utilizando sensores de intensidade luminosa.

d) Utilizando sensores de som para detectar obstaculos.

e) Utilizando lentes para verificar a intensidade luminosa.
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